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  חיון אבי: ערך                                                                                   תרגיל יציבות לפי ראוט  

 

  יציבות לפי ראוט  –תרגיל
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  פתרון
  :למשוב ולהגבר ונקבל 2נעביר את ההגבר  .א
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03: על פי כל התנאים המערכת יציבה עבור >> k  

  

  2שאלה 

  . C/R(s)מצא  .א

  .המערכת יציבה  Kעבור אלו ערכים של . ב
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   3אלה ש
עבור שהמערכת יציבה לפי ראוט  Kתחום ,עם משוב יחידה בדוק  Gנתונה פונקציה  
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